
	[bookmark: _GoBack]Сабақ тақырыбы:
	Келтіру формулалары

	Сабақ мақсаты:  
	Сүйір бұрыштың тригонометриялық функциясының әрбір бұрышындағы синустың, косинустың, тангенстің, котангенстің келтіру формулаларымен танысып, осы формулаларды тригонометриялық өрнектерді түрлендіруде және есептерді шығару кезінде қолдануды үйрену

	Табыс критерийлері:
	· Келтіру формулалар арқылы есептер шығара біледі және өрнектерді түрлендіре алады

	Сабақ түрі: 
	Жаңа сабақты меңгерту



	Уақыт 
	Мұғалімнің 
іс-әрекеті
	Оқушының 
іс-әрекеті
	Керекті жабдықтар

	5 мин




	Кері байланыс
	Өткен тақырып бойынша түйген ойлары мен түсінбеген сұрақтарына байланысты   пікірлерін айтады, ортаға салып, түсініктерін тереңдетеді.
	

	2 мин
	Топқа бөлу
	Таратылған кеспе қағаздар арқылы топтарға бөлінеді
	Кеспе қағаздар

	6 мин
	Формулаларды жатқа айту арқылы еске түсіру

	Тригонометриялық функциялардың бұрыштарының мәндерін бірін-біріне сұра-жауап жасайды.
[image: ]
[image: ]
	

	20 мин
	«Күлте жапырақ жинау» әдісі.
Оқулықтан есептер беру, әрбір топтың мүшесіне дұрыс шығарған есебіне бір күлте жапырақ үлестіру
[image: ]
	Оқулықтан есептер шығарады және дұрыс жауаптарына байланысты күлте жапырақ жинайды, бағалау стратегиясы бойынша бір-біріне көмектеседі.
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	Күлте жапырақша, бағдаршам 

	9 мин
	«Мозайка» әдісі.
Тақырып бойынша берілген есептерден құралған пазлдар құрамасын тарату
	Берілген уақыт аралығында пазлдар арқылы фигураны құрастыру 
	Мозайка пазлдары, 

	3 мин


	Рефлексия 
Үйге тапсырма: №410
	Бүгінгі сабақтан түйген ойлары мен тұжырымдарына байланысты кері байланыс жасайды.
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	Стикер,
Бағалау парағы

	Не сәтті өтті?
	



	Не сәтсіз болды?  
	


	Нені дамыта алар едім?
	




Оқу ісі орынбасары:__________________________________
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Och naparpagra afTELIFaHAAPIBI KOPBITBIHABLIANEIK:

— erep KeJTipilreH TPUIHOMETPHSIBIK (PyHKUMSHBIE apryMeHTi
(Gypbrusl) T+ o (180" + ), 21+ o (360° +0) Typinne 60s1ca, OHAA OHBIH
aTel esrepMeiini;
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Kecreni KosnassIn, Kelleci cypaKrapsa jkayamn Gepin Kepiruep:

1. Kannait sarnafina GyHKmus esrepmeini?

2. Kait yaxpiTTa QyHKINA YKcac QyHKIUAFa aybicaabl (CHHYC KOCH-
HYCKa, TAHIeHC KOTAHI'eHCKe JKoHe Kepicinie)?

3. Keirripy ¢hopMyJIaCHIHBIH OH *KaFBHAAFH! (DYHKIMAHBIH TAHGACHIH
KaJai aHbIKTayFa Gosanst?




image2.png
— €rep KeJTipi/TeH TPUrOHOMETPHSILIK ¢YHKIMAHBIN aprymeHTi
(6ypsrm) g +0(90°+ @), 3n+ 0 (270°+0) Typisne 6omea, oma OHBIN

arbl yKcac QYHKIMAFA esreperi;
~— KeNITiPy (hOPMYJIaCHIHBIH OH JAFBIHBIH TAKOACKT COMKEC IMpeKTeri
KeJITipiiren QyHKIMAHBIH TaHGACHIMEH 6ipmeit xxaspLIambL




image3.png
1-mwican. cos%n (DYHKIMACKHBIE MOHiH TaGbIHmap.

ol

Hewyi. cos%n =cos(2n+§) =cos§ =

2-mbican. Sin(—780°) bYHKIUACHHEIN MoHIH TabbIEKap.
V3

Ilewyyi. sin(-780°) = —sin780°= —sin (2 360° + 60°) = —sin60°= — 5 -

8-mbican. tg (-7507) byHROUSCHEbIE MoHiE TaGBIEKAp.

Iewsyi. tg (—7507) = —tg 750°= —tg (2 - 360" + 30°) = ~tg30° = —-? 5

4-moican. a) ctgl665°; o) cos (- 131 n) (YHKIMSICHIHEIR MOHNEDiH ecern-
TeHnep.

Hlewyi. a) ctg1665° = ctg(4-360° + 2257 = ctg225° =
= ctg(180° + 45°) = ctgd5’ = 1;

17 17 Lon ) _
6)005[—3"]=cos§n-—cos(3 2n 3]7005

T _ 1
372
5-mbican. a) cos(180° + o) - tg (360° — ) - cos (o — 90%);
) tg(-5m — a)cos(a. - 3m);
g) Elr-tgrodgla-n (21[ ~ @ acgta-n OPHEeKTeDiH bLIKIIAMAAHAAD.
sin (x — ) ctg (3 - o)
IlTewyi.
2) cos(180"+a) - tg (360" - o) - cos (0 — 90°) = —sin ot (~tg o) * cos ou =
= sin? oy
8) tg(=5n— a)cos(o — 8 1) = tg[—(5 n + )] cos [~ (3n — ] =
=—tg(5 1+ 0) - cos(3 — &) = ~tg(m + ) cos(m - 0) = —tgo: (—coser) = sin o
6 == (@n - 0)tg (x+ ) ctg (o) _ cosatgal-ctgo(n + ) _ cosatguctgn _
sin (n - &) ctg (3n — o) sino(—ctg @) sino - ctga

_ cosa-1 -1
cos o
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