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Пояснительная записка.
Административные контрольные работы проводятся в рамках самообледования  в соответствии с программой «Аккредитация-2014» , утвержденной приказом директора №29 от 17 июня 2013г.

Форму проведения срезовых работ преподаватель выбирает самостоятельно, согласовывает на заседании ПЦК, утверждает у заместителя директора по УР. Преимущество следует отдавать форме проведения в виде теста с количеством вариантов не менее трех.
Срезовые  административные контрольные работы по дисциплине (или ее части) преследуют цель оценить работу студента за курс (полугодие), полученные теоретические и практические знания, их прочность,  приобретение навыков самостоятельной работы, умение синтезировать полученные знания и применять их к решению практических задач. 
КИМ должны быть разработаны в соответствии с требованиями ФГОС по специальности СПО.
Материалы должны содержать титульный лист (Приложения 1-3), пояснительную записку, критерии оценки  либо  эталон ответа (для тестовых заданий).
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Пояснительная записка

Контрольные задания составлены в соответствии с рабочей программой учебных занятий по дисциплине «Техническая механика».

Контрольно-измерительные материалы предназначены для проверки соответствия уровня умений, умений и навыков студентов ГБОУ СПО РМЭ «ККЭТ» ФГОС СПО по специальности 151901«Технология машиностроения» с базовым уровнем подготовки.
Контрольно-измерительные материалы по дисциплине содержат 3 варианта диагностических материалов и рассчитаны на 45 минут.

Структура контрольно-измерительных материалов по дисциплине «Техническая механика»

	Номер п/п
	Наименование видов, разделов и тем занятий в соответствии с рабочей программой
	Количество отведенных часов на тему
	№ задания

	1
	Раздел 1 Статика

Тема 1.2Плоская система сходящихся сил
	6
	1

	2
	Тема1.4 Плоская система произвольно расположенных сил
	10
	2

	3
	Раздел 2 Кинематика 

Тема 2.1Простейшие движения твердого тела
	6
	3

	4
	Тема 2.4 Сложное движение твердого тела 
	4
	4

	5
	Тема 1.6 Центр тяжести 
	10
	5


Контрольно-измерительные материалы

Вариант №1
1.Дать определение проекции силы на ось координат. Правило знаков.

        2.Сила. Виды сил..

        3.Определить угловую скорость секундной стрелки часов.
4.Какими параметрами характеризуется поступательное движение твердого тела.
5. Определить координаты центра тяжести плоской фигуры согласно задания (приложение №1)
Задания с эталонами ответов
1. Это отрезок оси, отсекаемый перпендикулярами, опущенными на ось из начала и конца вектора.
Fx = F cos α. 

Fу = F sin α.

Если 0<α<900, то   Fx > 0;

Если 900<α<1800, то   Fx < 0;

Если α =900, то   Fx = 0;

Если α<1800, то Fx = - F.
2. Сила – мера механического взаимодействия материальных тел между собой.

Определяется точкой приложения, направлением движения и модулем.


[image: image1]
Силы бывают: 


- внешние (действующие на точки тела со стороны точек другого тела) и внутренние (действующие на точки тела со стороны других точек того же тела);

- активные (вызывающие перемещение тела) и реактивные (стремящиеся противодействовать этому перемещению тела);

- равнодействующие (действующая, как система сил).

3. ω= πn/30=0,104
4.Поступательное – движение твердого тела, при котором всякая прямая линия на теле при движении остается параллельной своему первоначальному положению.
Все точки тела движутся одинаково, поэтому рассматривается движение центра масс.

Контрольно-измерительные материалы

Вариант №2

1.Определение равнодействующей 2х сходящихся сил.
2.Что такое связь.Виды связей.

        3. Определить угловую скорость минутной стрелки часов.
4. Какими параметрами характеризуется вращательное движение твердого тела.

5. . Определить координаты центра тяжести плоской фигуры согласно задания.

Задания с эталонами ответов

1. Равнодействующая двух пересекающихся сил равна диагонали параллелограмма, построенного на этих силах как на сторонах. 
2. Связи – тела, ограничивающие перемещение других тел.

Виды связей: а) гладкая опора, б) гибкая связь; в) жесткий стержень; г) шарнирно-неподвижная опора; д) шарнирно-подвижная опора; е) защемление или заделка.

3. ω= πn/30=0,001
4.Вращательное – движение, при котором все точки тела описывают окружности вокруг общей неподвижной оси, называемой осью вращения.
Описывается угловыми параметрами:

· φ – угол поворота [φ] = рад.

· ω – угловая скорость, определяет изменение угла поворота в единицу времени, 

ω] = рад/с. ω = dφ/dt;.

· ε – угловое ускорение, изменение угловой скорости со временем, [ε] = рад/с2, ε = dω/dt.

Контрольно-измерительные материалы

Вариант №3

1.Условия равновесия плоской системы сходящихся сил.

2.Дать определение главному вектору и главному моменту системы произвольно расположенных сил.

3. Определить угловую скорость минутной стрелки часов

4.Какая точка носит название мгновенного центра скоростей
5. Определить координаты центра тяжести плоской фигуры  согласно задания.

Задания с эталонами ответов

1. Плоская система сходящихся сил находится в равновесии, 
если алгебраическая сумма проекций всех сил системы на любую ось равна нулю:

ΣFkx = 0, ΣFky = 0.
2. Приведение к точке плоской системы произвольно расположенных сил.

Все силы переносят в одну точку – точку приведения, добавляя, согласно теореме Пуансо, пару сил. Образующую систему сил  заменяем одной силой – главным вектором системы:


Fгл = ΣFk; - главный вектор равен геометрической сумме векторов произвольной системы сил.


Fглх = ΣFkх; Fглу = ΣFkу; Fгл = √ F2глх + F2глу.

Образующую систему пар заменяем одной эквивалентной парой – главным моментом системы.


МглО =  ΣmО(Fk) – главный момент системы сил равен алгебраической сумме моментов сил системы относительно точки приведения.

3. ω= πn/30=
4.Точка плоского сечения, абсолютная скорость которой равна нулю, называется мгновенным центром скоростей. 


АНАЛИЗ РЕЗУЛЬТАТА
административной контрольной работы 
Проведенной в группе _____       по дисциплине (МДК…)_ _________________ 

Количество учащихся в группе  ___   Дата проведения  __________________
Выполняло работу  ________ студентов

Количество вариантов    ___        заданий ________

Цель работы: выявление усвоения знаний, умений студентов по темам курса в рамках самообследования
Получили оценки:
	«5» 
	«4»
	«3»
	«2»
	Успеваемость%
	Качество%

	
	
	
	 
	
	


Типичные затруднения:  ________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________
Общие выводы:  характеристика уровня усвоения знаний умений

Планируемая работа по ликвидации пробелов: 
Примечание: выполняемость заданий представлена в таблице 1.
	№ 
	Номера заданий
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Подпись преподавателя ______________                                 

«___» октября 2013
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